




















Reivindicações 

Sistema e Método para Análise de Superfície de Objetos 

 

1. Sistema para análise de superfície de objetos caracterizado por 

compreender: 5 

a) uma unidade de iluminação LASER; 

b) uma unidade de aquisição de imagens; e 

c) uma unidade de processamento; 

em que, 

- o objeto é um contêiner que está acoplado a um caminhão; 10 

- a unidade de iluminação LASER é adaptada para projetar um feixe de LASER 

em formato linear ou de matriz de pontos; 

- a unidade de iluminação LASER compreende adicionalmente um dispositivo 

de iluminação na faixa do infra-vermelho; 

- a unidade de aquisição de imagens utiliza câmeras de vídeo e/ou fotográficas 15 

analógicas ou digitais; 

- a unidade de aquisição de imagens compreende filtros ópticos destinados à 

seleção de ondas com comprimento de onda na faixa de freqüência dos 

iluminadores utilizados; e 

- a unidade de processamento está adaptada para identificar a existência de 20 

uma avaria e identificar a localização da avaria no objeto. 

2. Sistema, de acordo com a reivindicação 1, caracterizado pela unidade 

de processamento ser um computador ou uma plataforma dedicada. 

3. Método para análise da superfície de objetos, caracterizado por 

compreender as etapas de: 25 

a) varredura da superfície do objeto com uma unidade de iluminação; 

b) aquisição das imagens do laser sobre o objeto; 

c) processamento das imagens através da utilização de um sistema 

único de coordenadas; 

d) organização das diversas imagens em um mosaico, formando uma 30 

imagem de resolução mais alta através da correlação entre o sistema de 



coordenadas e o instante no tempo em que cada imagem do padrão de laser é 

adquirida; e 

e) comparação das imagens adquiridas com imagens diferentes, de 

forma que as diferenças fiquem em evidência; 

em que, 5 

- as ditas etapas são implementadas em um sistema conforme definido na 

reivindicação 1. 

4. Método, de acordo com a reivindicação 3, caracterizado pela 

varredura ser feita pelo deslocamento relativo entre o objeto e a unidade de 

iluminação. 10 

5. Método, de acordo com a reivindicação 4, caracterizado pelo objeto se 

deslocar e a unidade de iluminação permanecer parada. 

6. Método, de acordo com a reivindicação 4, caracterizado pelo objeto 

permanecer parado e a unidade de iluminação se deslocar. 

7. Método, de acordo com a reivindicação 3, caracterizado pela 15 

comparação ser realizada entre a imagem capturada e uma imagem do mesmo 

objeto capturada em um momento anterior. 

8. Método, de acordo com a reivindicação 3, caracterizado pela 

comparação ser realizada por meio de técnicas de casamento de padrões, 

correlação, e técnicas de reconhecimento de padrões. 20 






